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Un vector tiene



2

.

V 𝑥, 𝑦, z

𝒗𝒛: 𝑧

𝒗𝒙: 𝑥

𝒗𝒚: 𝑦

V

Si el punto inicial es el origen, y el  punto final V (x,y,z), el vector posición  queda definido por 

las  coordenadas del punto A,  A 𝑥, 𝑦, 𝑧 . 



Vector determinado por dos puntos A(𝑥1, 𝑦1, 𝑧1) y B (𝑥2, 𝑦2, 𝑧2) 

La magnitud 
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Funciones trigonométricas

La hipotenusa representa la magnitud del vector

El cateto adyacente la componente en el eje x del vector U

El cateto opuesto representa la componente en el eje y

2D

Sen 𝜶 =
𝒖𝒚

𝑼
cos 𝜶 =

𝒖𝒙

𝑼
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En 3D
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Operaciones con vectores
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Suma de vectores con dirección diferenteSUMA DE VECTOIRES
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𝑉=𝑣𝑥+𝑣𝑦 + 𝑣𝑧

Las componentes 𝑥, 𝑦, 𝑧, de un vector posición  son las mismas coordenadas del puntoA.

Magnitud, norma o módulo de un vector posición  U 𝒙, 𝒚, 𝒛
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Suma de vectores con direcciones diferentes conociendo las componentes en x,y,z
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AB=𝛼𝑣

Combinación lineal

El vector S es combinación de los  Vectores A y del B

B

El vector AB es combinación del  Vectores 𝑣
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